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Minidrive

Aufbau und Funktion

12
6
=9
Va :
lll 'Y “
) ¥
:
i 2 -
] |
. . R T | I/’“( s
— V. _ /i 7

2 3

Die Ende der 50er Jahre beginnende Ent-
wicklung des Minidrive resultierte einer-
seits aus dem Bedarf an einem mdglichst
kleinen, stufenlos einstellbaren Stahl-
systemgetriebe, andererseits aus der
Erkenntnis, daB sich unser altbewahrtes
H-TRIEB-System wohl in der BaugréBe,
nicht aber im Preis, weiter verringern laBt.
Mit verbliffend wenig Bauteilen, bei
kleinster, aber robuster Bauweise und
der daraus resultierenden hohen Raum-
leistung, fihrte sich der Minidrive ab 1963
schnell auf dem Markt ein. Die Ver-
doppelung der Antriebsleistung in der
weiterentwickelten Baureihe 75 war das
Ergebnis einer systematischen Opti-
mierung der Getriebe-Geometrie und der
Anpassung an unser HEYNAU-Longlife-
Qil.

In der konsequent weiterentwickelten
Baureihe 80, sind neben den bekannten
hervorstechenden Eigenschaften des
Minidrive — untbertroffene Drehzahlkon-
stanz, duBerste Laufruhe und groBer Stell-
bereich — weitere Verbesserungen hin-
sichtlich Lebensdauer und Einstellbarkeit
eingeflossen.

Die Ubertragungsteile des Minidrive
laufen, wie beim H-TRIEB, in einem
geschlossenen Gehause im Olbad. Die
dadurch geschaffenen optimalen thermi-
schen Bedingungen ergeben glinstige
BaumaBe und ideale Voraussetzungen
fur den Einsatz in explosionsgefahrdeten
Raumen.

Die wesentlichen Bestandteile des Mini-
drive sind 2 achsparallele, zueinander
versetzte Hohlkegelscheiben (2, 3),

zwischen denen sich eine Stahlkugel (1)
als Ubertragungselement bewegt. Die
Kugel rollt bei beinahe punktférmiger
Beruhrung unter Vorspannung auf den
Hohlkegelscheiben ab und lbertragt
dadurch die Kraft von der Antriebswelle
auf die Abtriebswelle im gleichen Drehsinn
bei beliebiger Drehrichtung. Das Uber-
setzungsverhaltnis zwischen An- und
Abtriebswelle des Minidrive wird durch
eine Uber die Stelleinrichtung verschieb-
bare Kugelfiihrung (4) stufenlos verandert
und durch die beliebig einstellbaren Abroll-
durchmesser an den Hohlkegeln werden
stufenlos einstellbare Ubersetzungen von
3:1 bis 1:3, also insgesamt ein Stellbereich
von R = 9, ermdglicht. Die Einstellung
kann sowohlim Lauf, als auch im Stillstand
erfolgen.

Bei Lastabnahme wird die Ubertragungs-

den Hohlkegeln gebildeten Keilwinkel
eingezogen. Damit ergibt sich zwangs-
laufig eine drehmomentproportionale
AnpreBkraft, ohne daB zusatzliche, ver-
schleiBanfallige AnpreBvorrichtungen
erforderlich sind.

Zur Schmierung, Leistungsiibertragung
und Warmeableitung dient das spezielle
HEYNAU-Longlife-Oil. Die besonderen
physikalischen Eigenschaften dieses
Oles ermoglichen die Ausnutzung des
sogenannten ,,elasto-hydro-dynami-
schen*’ Effekts, wodurch im Lauf der
direkte metallische Kontakt zwischen den
Ubertragungsflachen verhindert wird.

Daraus resultiert ein so glinstiges Ver-
schleiBverhalten, daB kein Olwechsel
mehr erforderlich ist. Der Antrieb ist also
lebensdauergeschmiert und damit

kugel mehr oder weniger weit in den von wartungsfrei.
M Drehmoment-/Drehzahlverhalten
2
max.
\\ ~ . Drehmomentwerte
S ~It. Auswahltabelle
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) konstantes im Verhaltnis
[a) Drehmoment  |zur fallenden
Drehzahl steigendes
Abtriebsdrehmoment
M, (= konstante Leistung)
min
Nz fallende Drehzahl N,
min. -— max.




An- und abtriebsseitige Anbauten

Radialbelastbarkeit der Abtriebswelle

Freie Antriebswelle

Fir Antrieb tGiber Wellenkupplung, Kette,
Riemen o.a. kann der Minidrive mit freier
Antriebswelle geliefert werden. Die im
Dauerbetrieb normalerweise zulassige
max. Antriebsdrehzahl betragt

ca. 2000 1/min, die zulassige Radiallast

Motoranbau

Wie aus dem Schnittbild auf Seite 3
ersichtlich, erfolgt der Motoranbau lber
einen der Getriebekontur angepaBten
Flansch und direkt in der Motorwelle mon-
tierten Hohlkegel. Damit konnten kiirzest-
mdglicher Motoranbau und eine extrem
groBe Lagerbasis fiir den Antriebshohl-
kegel erreicht werden. Normalerweise
werden 4-polige Drehstrom-Asynchron-
motoren (auch explosionsgeschiitzt bei
zum Teil reduzierter Leistung), oder Ein-

Stirnrad-Ubersetzungsgetriebe

Zur Anpassung der Abtriebsdrehzahlen
an die jeweiligen Erfordernisse kénnen
ein- oder mehrstufige Stirnradgetriebe

angebaut werden.

Hochwertige, einsatzgehartete und bei
den meisten GetriebegréBen flanken-

Kegelwinkelgetriebe

An die meisten Stirnradgetriebe kénnen
Kegelwinkeltriebe angebaut werden,

um auch schwierigen Einbauverhaltnissen
gerecht zu werden.

Schneckengetriebe

Kombinationen mit 1- oder 2-stufigen
Schneckenwinkeltrieben sind ebenfalls
moglich. Damit konnen bei geringstem
Platzbedarf hohe Ubersetzungen erreicht
werden.

Loborrithrwerke
Siehe Seite 18 und 19.

Zur annahernden Ermittlung der zulassi-
gen Radialbelastbarkeit der Abtriebswelle,
bezogen auf Mitte Welle, kann folgende
Faustformel dienen:

400 X Mg max. [Nm]
Fr ="Wellen- [mm] =

an der freien Antriebswelle betragt 44 N.
Das maximal zulassige Antriebsdrehmo-
ment betragt M; = 1,3 Nm. Niedrige An-
triebsdrehzahlen kdnnen zur Leistungsstei-
gerung durch Anbau von antriebsseitigen
Ubersetzungsgetrieben erhéht werden.
(MaBe siehe Seite 13 + 17).

phasen-Wechselstrommotoren ver-
wendet. Normalspannung 230/400 V

50 Hz bzw. 230 V Wechselstrom. Anormale
Motorausfihrungen auf Anfrage. Die
effektiven Motordrehzahlen schwanken

je nach Motorausfiihrung und Belastung
bei 4-poligen Motoren von ca. 1500 1/min
bis ca. 1200 1/min. Die in den Auswahl-
tabellen genannten Abtriebsdrehzahlen
ergeben sich bei ny = ca. 1300 1/min
(MaBe siehe Seite 16).

geschliffene Radséatze mit schragver-
zahnter 1. Stufe gewabhrleisten hohe
Laufruhe und Lebensdauer.
(Auswahltabellen siehe Seite 8- 10,
MaBe siehe Seite 13-17).

(Auswahltabelle siehe Seite 9,
MaBe siehe Seite 15-16).

(Auswahltabelle siehe Seite 10,
MaBe siehe Seite 15).

Zur genauen Bestimmung der zulassigen
Werte ist die Berlcksichtigung aller Ein-
fluBgréBen erforderlich (Drehzahl, Last-
angriffspunkt, Drehmoment etc.). Erbitten
ggf. Rickfrage.




Stelleneinrichtungen
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nur in Verbindung mit Stelleinrichtung Il

einsetzbar.

Mafe in mm

Standardstelleinrichtung | mit
Mikrometereinstellschraube

Der volle Stellbereich wird mit 10 Umdre-
hungen an der Stellschraube durchfahren.
Die Stellkurve verlauft annahernd logarith-
misch. Die lineare Teilung der mikrometer-
artigen Skalierung der Stelleinrichtung
kann deshalb nur als Merkskala ohne

Stelleinrichtung II

Die freie Stellwelle dient zum Verlangern
der Stelleinrichtung mit starren Wellen,
biegsamen Wellen etc., bzw. zum Auf-
setzen von Kettenradern oder &hnlichem.
Der Stellbereich R = 9 erfordert 10 Umdre-
hungen. Der Stellhub betragt dabei 10 mm,
das erforderliche Stellmoment ca. 1,3 Nm.

Winkelstelleinrichtung

Diese Stelleinrichtung mit winkeligem
Wellenabgang kann ebenfalls mit starrer
oder biegsamer Welle etc. verldngert
werden. Die Anordnung der Stellwelle
kann variiert werden. Der Stellbereich

R =9 erfordert 30 Umdrehungen der Stell-
welle. Erforderliches Stellmoment ca.
0,9 Nm. Drehungim Uhrzeigersinn ergibt
bei Anordnung A, D, E Einstellung ins

Handrad mit Stellungsanzeiger

nur in Verbindung mit Stelleinrichtung Il
oder Winkelstelleinrichtung einsetzbar
(nur bei waagrechter oder max. 60°
zur Horizontalen geneigter Stellwelle
funktionsfahig)

direkten Bezug zur Abtriebsdrehzahl
dienen. Diese Stelleinrichtung ermoglicht
jedoch eine sehr hohe Einstell- und
Reproduziergenauigkeit.

Der Minidrive ist auch im Stillstand
einstellbar.

Drehung im Uhrzeigersinn ergibt Ein-
stellung ins Schnelle. An die nicht im
Lieferumfang enthaltenen Wellenver-
langerungen kénnen Anbaustelleinrich-
tung oder Handrad mit Stellungsanzeiger
angebaut werden (siehe unten).

Langsame, bei Anordnung B, C, F Ein-
stellung ins Schnelle. Serienm&Big mit
Nylonkupplung.

Bei Motorklemmenkasten oben ist
Anordnung E und C nicht moglich. Bei
den Getriebetypen 2HV50 und 2HV6O ist
Anordnung F und D nicht mdglich.
Wellenanordnung F ist in Verbindung mit
Fern-Drehzahlanzeige nicht mdglich.

Wellenkupplung Junior 14
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nur in Verbindung mit Stelleinrichtung Il
einsetzbar.

Anderungen vorbehalten!
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Stelleneinrichtungen

Beschreibung

Wechselspannungs-Tachogeneratoren
18-polig Typ Il E und Typ lll (Ex)i

MaBe Einbau-Drehzahigeber
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MaBe in mm

durch Gebergehause

Wie auf Seite 5 beschrieben, kann die
Skalierung der Stelleinrichtung nur als
Merkskala ohne direkten Bezug zur
Abtriebsdrehzahl dienen.

Zur Istwertanzeige bei hheren Anfor-
derungen, bzw. wenn eine Fernanzeige
der Drehzahl erforderlich ist, kann ein
Tachodynamo eingebaut werden, dessen

Die Tachogeneratoren werden an der
Abtriebswelle des stufenlos einstellbaren
Getriebeteils, also vor evil. nachgeschal-
teten Getrieben montiert. Die in den techni-
schen Daten genannten Drehzahlen
beziehen sich deshalb grundsatzlich auf

Technische Daten

drehzahl-proportionale MeBwerte an
Analog- oder Digitalanzeigeinstrumenten
abgelesen werden kdnnen.

Zum Nachrusten kdnnen auch Anbau -
oder Aufbautachos, bei niedrigen Dreh-
zahlen auch mit vorgeschaltetem Uber-
setzungsgetriebe geliefert werden.

die Drehzahlen des stufenlos einstellbaren
Getriebeteils. Die Ubersetzung nach-
geschalteter Getriebe kann bei der
Eichung von Anzeigeinstrumenten bertck-
sichtigt werden.

Typ lllE Typ Il (Ex)i
Klemmenspannung Uy V/1000 ca.5 ca. 1
Lastwiderstand R, =10 kQ 1/min
Innenwiderstand stat. R; Q 19 -
Minimale Drehzahl n;,. 1/min 200 400
Maximale Drehzahl npay. 1/min 9000 8500
Frequenz f Hz 0,15-n" 0,15-n"
Schutzart IP 21 IP 21 (Ex)i G5
Zulassige Umgebungstemperatur °C —25bis + 80 —25bis + 80

'yin 1/min

Anderungen vorbehalten!
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Drehzahlanzeigen

Beschreibung und MaBe

Analoge Drehzahlanzeige

MaBe Analoge Drehzahlanzeige

Digitale Drehzahlmesser
auf Anfrage

Mafe in mm

Zur analogen Drehzahlanzeige bieten wir
als Standardinstrumente 4 verschiedene

Typen an:

Form Q 72x 72mm
Form Q 96 x 96 mm
Form Q 144 x 144 mm
FormR @ 80 mm

Alle Instrumente sind Drehspul-
Spannungsmesser Klasse 1,5 mit einge-
bautem Gleichrichter und Korrekturpo-
tentiometer zur Anpassung des Anzeigers
an die Spannung der Ferngeber.

In Verbindung mit eigensicheren Dreh-
zahlgebern kdénnen die Anzeigeinstru-
mente (auBer Q 144 x 144 mm) innerhalb
des explosionsgefédhrdeten Bereichs
eingesetzt werden.

Gehause

Alle Gehause sind weitgehend staub- und
spritzwasserdicht. Auf Wunsch kdnnen
Instrumente in bedingt tropenfester Aus-
fihrung gegen Mehrpreis geliefert werden.

Nullpunktkorrektur

Alle Instrumente besitzen eine Nullpunkt-
korrektur.

S Montagedurchbruch
Anschiuidemmen
/min e
S
\\\‘an
\\\
Nullpunkt - Korrektur gg
Anzeigeinstrument Form Q ®

Nullpunkt-Einstellung

Bei Getriebestillstand den Zeiger tber die
Nullpunkt-Korrekturschraube in Null-
stellung bringen. Die Nullpunkt-Korrektur-
schraube befindet sich auf der Vorderseite
des Instrumentes.

MeBgenauigkeit

Die Eichung der Instrumente entspricht
der Genauigkeitsklasse 1,5d.h. der
hochstzulassige Anzeigefehler betragt
* 1,5% vom MeBbereichendwert.

Gebrauchslage

Die Instrumente werden flr senkrechte
Gebrauchslage geliefert. Andere Ge-
brauchslagen werden auf Wunsch be-
rucksichtigt und sind bei Bestellung anzu-
geben.

Arbeits-Temperaturbereich

Allgemein gelten +20°C als Nenntempe-
ratur. Die Instrumente arbeiten stérungs-
frei bei einer Umgebungstemperatur
zwischen —20°C und +40°C.

Skaleneichung

Die Anzeigeskalen der Instrumente wer-
den standardmaBig in 1/min entsprechend
den Getriebe-Abtriebsdrehzahlen aus-
gelegt.

Auf Wunsch kann eine Sondereichung
entsprechend lhren Angaben gegen
Mehrpreis vorgesehen werden.

Anschiunklemmen

Montage durchbruch

’<7 — 982 —
=

53 -

Nullpunkt-Korrektur

Anzeigeinstrument Form R

Endausschlag-Einstellung

Das Getriebe auf die maximale Drehzahl
(It. Typenangabe) bringen. Den einge-
bauten Drehwiderstand verandern, bis
der Zeiger den Endausschlag erreicht.
Der Drehwiderstand befindet sich auf der
Ruckseite des Instrumentes.

Anderungen vorbehalten!
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Minidrive mit Stirnradgetriebe

Stellbereich R =9

Antriebsleistung 0,18 kW

Abtriebs- Abtriebs- Getriebe- Gewicht Gewicht MaBe
drehzahlen n, drehmoment M, Uber- mit freier mit
bei bei setzung i Antriebs- Normal-
ny; = 1300 %) Ny min N2 max welle motor

ca. ca.
1/min Nm Typ 1 kg kg Seite
433 -3900 0,9 -°0,27 2HWM 1,7 5,6 13
144 -1300 2,5 -°0,75 2HViM 3,0 2,5 6,4 13
85 -764 43 -*1,3 2HViM 5,1 2,5 6,4 13
66 -590 56 -*1,7 2HVIM 6,6 2,5 6,4 13
54 -487 6,6 —*2,0 2HV2M 8,0 3,0 6,9 13
32 -284 11,2-°3,3 2HV2M 13,7 3,0 6,9 13
24 -219 14,6 -°4,3 2HV2M 17,8 3,0 6,9 13
20 -180 17,251 2HV39M 21,6 3,8 7,7 14
18,2 - 164 8,6 -*5,7 2HV3M 23,8 2,4 6,3 14
15,4 -139 *10 -°6,7 2HV4M 28,1 2,4 6,3 14
12,7 - 114 *10 -*8,0 2HV4M 34 2,4 6,3 14
11,7 -105 29,5-°8,8 2HV39M 37 3,8 7,7 14
10,1 - 91 *10 -*10 2HV4M 43 2,4 6,3 14
9 -8t *30 -*11,5 2HV39M 48 3,8 7,7 14
85 -76 *10 -*10 2HV4M 51 2,4 6,3 14
7,4 -67 *30 -*13,7 2HV49M 59 3,8 7,7 14
55 -50 *10 -*10 2HV4M 78 2,4 6,3 14
43 -39 *30 -*23 2HV49M 100 3,8 7,7 14
39 -35 *10 -*10 2HV5M 112 2,4 6,3 14
3,3 -30 *30 -*30 2HV49M 130 3,8 7,7 14
3,1 -275 *10 -*10 2HV5M 142 2,4 6,3 14
2,7 -246 *30 -*30 2HV59M 158 3,9 7,8 14
2,7 -24,6 *70 -*37 2HV50M 158 5,3 9,2 14
2,6 -231 *10 -*10 2HV5M 169 2,4 6,3 14
1,7 -15,1 *10 -*10 2HV5M 259 2,4 6,3 14
16 -144 *30 -*27 2HV59M 272 3,9 7,8 14
16 -14,4 *70 -*64 2HV50M 272 5,3 9,2 14
1,4 -12.8 10 -*10 2HV6M 305 2,5 6,4 14
1,2 -111 *30 -*30 2HV59M 353 3,9 7,8 14
1,2 -11,1 *70 -*70 2HV50M 353 5,3 9,2 14
1,17 -10,5 *10 -*10 2HV6M 371 2,5 6,4 14
1,01 -9,1 *30 -*30 2HV69M 429 3,9 7,8 14
1,01 -9,1 *70 -*70 2HV60M 429 5,5 9,4 14
0,92 -8,3 *10 -*10 2HV6M 467 2,5 6,4 14
0,78 -7 *10 -*10 2HV6M 556 2,5 6,4 14
0,59 -5,3 *30 -*30 2HV69M 735 3,9 7,9 14
0,59 -5,3 *70 70 2HV60M 735 5,5 9,4 14
0,51 -4,6 10 -*10 2HV6M 851 2,5 6,4 14
0,45 -4,1 *30 -*30 2HV69M 955 3,9 7,8 14
0,45 -4,1 *70 70 2HV60M 955 5,5 9,4 14
0,43 -3,9 *10 -*10 2HV7M 1006 2,5 6,4 14
0,35 -3,2 *10 -*10 2HV7M 1220 2,5 6,4 14
0,28 -2,5 *10 -*10 2HV7M 1539 2,5 6,4 14
0,24 -2,1 *10 -*10 2HV7M 1832 2,5 6,4 14
0,15 -1,4 *10 -*10 2HV7M 2805 2,5 6,4 14

niedrigere Drehzahlbereiche siehe Seite 10

* Grenzdrehmoment des Stirnradgetriebes

* Drehmomentverlauf siehe Seite 3 (Diagramm)

*) effektive Motordrehzahl ca. 1200 bis 1500 1/min (abh&ngig von Motorausfiihrung und Belastung)




Minidrive mit Stirnrad- und Kegelwinkelgetriebe

Stellbereich R =9

Antriebsleistung 0,18 kW

Abtriebs- Abtriebs- Getriebe- Gewicht Gewicht MaBe
drehzahlen n, drehmoment M, Uber- mit freier mit
bei bei setzung i Antriebs- Normal-
ny = 1300 *) Nomin - N2 max welle motor

ca. ca.
1/min Nm Typ 1 kg kg Seite
27 -244 12,5-°3,8 2HV2K2M 16 3,8 7,7 15
16 -144 *20 -%6,3 2HV2K2M 27 3,8 7,7 15
13,5 -122 24,5-°7,3 2HV39K3M 32 5,3 9,2 16
12,4 - 111 *20 -°8,2 2HV2K2M 35 3,8 7,7 15
9 -81 16,3-°10,8 2HV3K2M 48 3,2 71 15
78 -70 *20 -*12,7 2HV4K2M 56 3,2 71 15
78 -70 *30 -*12,5 2HV39K3M 56 53 9,2 16
6,3 -57 *20 -*15.2 2HV4K2M 68 3,2 71 15
6 -54 *30 -*16,4 2HV39K3M 72 5,3 9,2 16
5 -45 *20 -*20 2HV4K2M 86 3,2 7,1 15
49 -44 *30 -*19,5 2HV49K3M 88 5,3 9,2 16
42 -38 *20 -*20 2HV4K2M 103 3,2 7,1 15
29 -26 *30 -*30 2HV49K3M 151 53 9,2 16
28 -25 *20 -*20 2HV4K2M 157 3,2 71 15
22 -20 *30 -*30 2HV49K3M 196 5,3 9,2 16
1,9 -17,3 *20 -*20 2HV5K2M 225 3,2 7.1 15
1,8 -16,4 *30 -*30 2HV59K3M 238 5,4 9,3 16
1,8 -16,4 *100 -°*53 2HV50K10M 238 9,0 12,9 16
1,6 -13,7 *20 -*20 2HV5K2M 284 3,2 7,1 15
1,3 -11,5 *20 -*20 2HV5K2M 338 3,2 71 15 T
1,1 -9,6 *30 -*30 2HV59K3M 407 5,4 9,3 16
1,1 -9,6 *100 -*91 2HV50K10M 407 9,0 12,9 16
0,93 -8,4 *150 -*105 2HV50K15M 465 7,8 11,7 16
0,84 -7,6 *20 -*20 2HV5K2M 517 3,2 71 15
0,82 -7,4 *30 -*30 2HV59K3M 529 5,4 9,3 16
0,82 -7,4 *100 -*100 2HV50K10M 529 9,0 12,9 16
0,71 -6,4 *20 -*20 2HV6K2M 611 3,3 7,2 15
0,67 -6,1 *30 -*30 2HV69K3M 643 54 9,3 16
0,67 -6,1 *100 -*100 2HV60K10M 643 9,2 13,1 16
0,58 -5,3 *20 -*20 2HV6K2M 741 3,3 7,2 15
0,54 -4,9 *150 -*150 2HV50K15M 798 7,8 11,7 16
0,46 - 4,2 *20 -*20 2HV6K2M 935 3,3 7,2 15
0,42 -3,8 *150 -*150 2HV50K15M 1037 7,8 11,7 16
0,39 -3,5 *20 20 2HV6K2M 1113 3,3 7,2 15
0,39 -3,5 *30 -*30 2HV69K3M 1102 54 9,3 16
0,39 -3,5 *100 -*100 2HV60K10M 1103 9,2 13,1 16
0,34 -3,1 *150 -*150 2HV60K15M 1260 8,0 11,9 16
03 -2,7 *30 -*30 2HV69K3M 1432 5,4 9,3 16
03 -2,7 *100 -*100 2HV60K10M 1433 9,2 13,1 16
0,25 -2,3 *20 -*20 2HV6K2M 1703 3,3 7,2 15
0,22 -1,94 *20 -*20 2HV7K2M 2011 3,3 7,2 15
0,20 -1,81 *150 -*150 2HV60K15M 2159 8,0 11,9 16
0,18 -1,6 *20 -20 2HV7K2M 2440 3,3 7,2 15 B
0,15 -1,39 *150 —*150 2HV60K15M 2805 8,0 11,9 16 )
0,14 -1,27 *20 -*20 2HV7K2M 3078 3,3 7,2 15
0,12 -1,06 *20 -*20 2HV7K2M 3665 3,3 7,2 15
0,08 -0,69 *20 -*20 2HV7K2M 5610 3,3 7,2 15

niedrigere Drehzahlbereiche auf Anfrage

* Grenzdrehmoment des Stirnradgetriebes

* Drehmomentverlauf siehe Seite 3 (Diagramm)

*) effektive Motordrehzahl ca. 1200 bis 1500 1/min (abhZngig von Motorausfiihrung und Belastung)




Minidrive mit Stirnrad oder Schneckengetriebe

Stellbereich R =9

Antriebsleistung 0,18 kW

Abtriebs- Abtriebs- Getriebe- Gewicht Gewicht MaBe
drehzahlen n, drehmoment M, tber- mit freier mit
bei bei setzung i Antriebs- Normal-
n; = 1300 %) N2 min No max welle motor

ca. ca.
1/min Nm Typ 1 kg kg Seite
Langsamlaufer mit Stirnradgetriebe
0,33 -2,98 *70 -*70 2HV440M 1306 6,2 10,1 14
0,27 -2,45 *70 -*70 2HV530M 1590 6,0 9,9 14
0,22 -1,94 *70 70 2HV530M 2006 6,0 9,9 14
0,17 -1,54 *70 -*70 2HV440M 2523 6,2 10,1 14
0,14 -1,27 *70 -*70 2HV530M 3071 6,0 9,9 14
0,12 -1,06 *70 70 2HV530M 3655 6,0 9,9 14
0,1 -0,91 *70 -*70 2HV540M 4303 6,2 10,1 14
0,08 -0,72 *70 -*70 2HV540M 5428 6,2 10,1 14
0,066 -0,59 *70 70 2HV630M 6608 6,1 10,0 14
0,054 -0,49 *70 70 2HV630M 8018 6,1 10,0 14
0,044 -0,39 *70 70 2HV540M 9891 6,2 10,1 14
0,036 -0,32 *70 70 2HV630M 12041 6,1 10,0 14
0,029 -0,26 *70 -*70 2HV540M 15142 6,2 10,1 14
0,024 -0,21 *70 -*70 2HV630M 18430 6,1 10,0 14
0,02 -0,18 *70 -*70 2HV730M 21766 6,1 10,0 14
0,016 -0,15 *70 -*70 2HV730M 26411 6,1 10,0 14
0,013 -0,12 *70 -*70 2HV640M 32582 6,3 10,2 14
0,011 -0,10 *70 -*70 2HV730M 39662 6,1 10,0 14
0,0087 -0,078 *70 70 2HV640M 49872 6,3 10,2 14
0,0071-0,064 *70 70 2HV730M 60710 6,1 10,0 14
0,0061 -0,055 *70 -*70 2HV740M 71467 6,3 10,2 14
0,0048 - 0,043 *70 70 2HV740M 90153 6,3 10,2 14
0,0040 -0,036 *70 -*70 2HV740M 107325 6,3 10,2 14
0,0032 - 0,029 *70 70 2HV650M 134954 6,5 10,4 14
0,0026 - 0,024 *70 70 2HV740M 164279 6,3 10,2 14
niedrigere Drehzahlbereiche auf Anfrage
mit 1-stufigem Schneckenwinkelgetriebe
87 -780 3,4 -1 2HZ1M 5 2,2 6,1 15
62 -557 46 -*1,4 2HZ1M 7 2,2 6,1 15
43 -390 6,1 -*1,8 2HZ1AM 10 2,2 6,1 15
36 -325 7 =21 2HZ1M 12 2,2 6,1 15
29 -260 8,1 2,4 2HZ1M 15 2,2 6,1 15
24 -217 9 27 2HZ1M 18 2,2 6,1 15
18,0 -162 9 29 2HZ1M 24 2,2 6,1 15
14,4  -130 9 3,5 2HZ1M 30 2,2 6,1 15
11,4 -103 9 44 2HZ1M 38 2,2 6,1 15
87 -78 8 43 2HZ1M 50 2,2 6,1 15
58 -52 5 4.4 2HZ1M 75 2,2 6,1 15
mit 2-stufigem Schneckenwinkelgetriebe
62 -56 9 6,2 2HZ2M 70 2,5 6,4 15
43 -39 9 8,1 2HZ2M 100 2,5 6,4 15
29 -26 9 -9 2HZ2M 150 2,5 6,4 15
20 -17,7 9 -9 2HZ2M 220 2,5 6,4 15
1,6 -14/4 ) 2HZ2M 270 2,5 6,4 15
1,14 -10,3 9 9 2HZ2M 380 2,5 6,4 15
0,96 -87 9 -9 2HZ2M 450 2,5 6,4 15
0,76 -6,8 ) 2HZ2M 570 2,5 6,4 15
0,60 -5/4 9 -9 2HZ2M 720 2,5 6,4 15
0,38 -34 9 -9 2HZ2M 1140 2,5 6,4 15
029 -26 9 -9 2HZ2M 1520 2,5 6,4 15

* Grenzdrehmoment des Stirnradgetriebes
* Drehmomentverlauf siehe Seite 3 (Diagramm)

*) effektive Motordrehzahl ca. 1200 bis 1500 1/min (abh&ngig von Motorausfiihrung und Belastung)
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Typenerklarung

Antriebsseitiger Getriebeanbau

Bezeichnung wie bei abtriebsseitig angebauten Getrieben

- - 2H V39 K3M/FDA

Stufenlos einstellbares Getriebe
Antriebsleistung 0,18 kW

Nachgeschaltete(s)
Ubersetzungsgetriebe

I

W = ohne Ubersetzungsgetriebe

VA1 = 1stufiges Stirnradgetriebe

V2 = 2stufiges Stirnradgetriebe

V3-V7 = 3-7stufiges Stirnradgetriebe fir M, max. 10 Nm
V39,V49, = 3-6stufiges Stirnradgetriebe

V59,V69 flr My, max. 30 Nm

V30,V 40, = 3-6stufiges Stirnradgetriebe

V50,V60 flr My max. 70 Nm

V330-V760 = 6-13stufige Stirnradgetriebekombination
fir My max. 70 Nm

ZA = 1stufiges Schneckenwinkelgetriebe

Z2 = 2stufiges Schneckenwinkelgetriebe

Kegelwinkeltrieb,
an Stirnradgetriebe angebaut

K2,K3,K10,K15

Motoranbau ohne Zusartii = freie Antriebswelle
M = mit angebautem Motor
Zusatzausristungen FDA = Ferndrehzahlanzeige mit Tacho

11



Bauformen

in Anlehnung an DIN 42 950

Fast alle in der Auswabhlliste angefiihrten bar. Lediglich die Getriebe...Z1und...Z2  angeordnet werden muB. Deshalb ist hier-
Ausflihrungen sind vollkommen geschlos-  erhalten eine Entliftungsbohrung, die ent-  bei die Einbaulage anzugeben.
sen und daher lageunabhéngig einsetz- sprechend der vorgesehenen Einbaulage

FuBausfiihrung

Flanschausfiihrung

B5 B 8/B5o. FuBe B6/B50.FuBe B7/B5o.FiBe V1 V3

Flanschausfiihrung

L= =
ﬂ_%a::[qﬁg

B 14 B 8/B 14 0. FiBe B6/B14o.FiBe B7/B14o0.FiBe V18 V19
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Minidrive

MaBzeichnungen
Typ 2HW mit freier Antriebswelle
i
&
T Antrieb * TR
> e e,
/ PR Ny
-Gy \\% hﬁms*sr:
61 ’
Fuf;plune abschraubbar FuBbohrbild bei
Antriebsseite Ausfiihrung ohne FuBplatte

-MotormaBe siehe
Seite 16

|
1

[.
|

E @D
™
©) st Yy =g
_.2 1 w 1 \ - b
- L! l I T t T
T
Mt 0l JLeoJ 28~ ML
00—~ - ,
Typ 2HV1M
Bauform B3 Flanschausfiihrung B14 Flanschausfiihrung B5
MotormaBe siehe S — -
™ Seite 16 ks 154,5
1 -3 95 =
* o
[ | d -
i
e R
| o= ! 2o
TN ge
| Lz “\..-_;é:;'
LU me
T 3_1‘_ 8,5 tief
Lochabstand 88— ,,,,¢5_J‘k =~96
~ 60 =75
Typ 2HV2M
Bauform B3 Flanschausfiihrung B14 Flanschausfiihrung B5
MotormaBe siehe
[ Seite 16 q‘af”_“% T
‘ | (I
F 1T
N e I
- RS
WL : 1 LY S
b \\\ & I <
5 P .
Lochabstand 88--——¢6 %60,5 85 tief 85 tief

15

MaBe fir freie Antriebswelle siehe Typ 2HW

Mafe in mm

PaBfedern nach DIN 6885, BI. 1

Anderungen vorbehalten!
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Minidrive

MaBzeichnungen

Typ 2HV3M - 2HV7M

Bauform B3 - MotorTgBe siche —e—- 179 T Flanschausfiihrung B14 Flanschausfiihrung B14 R
— L5 = Seite
-37 = i 79—
i () -3 =
@ B I
3 'S ! i 3 &
- N S | s : A
‘% | Ty | xuyag ‘ g‘ﬂ
] e S = \je
il —— & b deeber 1 i
= v st -23=)
Lochabstand 88— ¢6—|= Mé =L 3Y100- Mé
120 /395  85tief [Aoii,‘ilr';fs 75 8,5tief
Typ 2HV39M - 2HV69M
Bauform B3 Flanschausfiihrung B14
— MotormaBe siehe w 209,5 _ X .
Seite 16 ! '} - =205
1 e
.
i
f 'ee
i Al g ©
2 30 - bs Y
| e - ,!,
1 _ M5
$7. M5 955y Mtief
Lochabstand 88 ¢6~ = ‘ | et
- 135 ~= 55~
Typ 2HV50M - 2HV60M Flanschausfiihrung B14
Bauform B3 10 g N
— MotormaBe siehe == 259 - - | ~M8 10> = =40
— L5 < Seite 16 e
‘ —_— ! a2
D | | 1 e
~N ) * R =
\;/ ?j ; ¢ ISy MS6,
v l« g6 = 135tief
e
T
I [ ! —260— -
- 138 — = - J ge <42
Lochabstand88~~ =~ 1985 !
T2 g
| by
1 'S
i 3
! 0>
8 —UJ v
M6,
1 135 tief
-3
Typ 2HV330M - 2HV760M
Bauform B3 —315 —— =
0 = =40~
- - ~ MotormaBe siehe w.o E— - -
o4 Seite 16 - 37 = 315 ‘MG | Pl - <
o 135tef \ M 5
(i ~40— | I | B e S
@ & r 'T A g
IR S | =
T { | -l MG,_
:1 L\ le 66 > 135tief
< 9 3 +—
2 i — - @
1 m'T E,_—Av ;
|-
Lochabstand 88 =—.~96 - 36 N
- ——-256— —elest
MaBe fur freie Antriebswelle siehe Typ 2HW Seite 13
Mafe in mm PaBfedern nach DIN 6885, BI. 1 Anderungen vorbehalten!
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Minidrive

MaBzeichnungen

Typ 2HZ1M
Bauform B3

< MotormaBe siehe =
Seite 16 ‘

| ©

=37 =

Anordnung der Abtriebswelle
wahlweise A-B, G-H,

Lochabstand 88 ¢6—

oder C-D, E-F
1355 - 34 =
1104
julin C E
' %‘ A‘:{J;L ‘_‘_%:’B
= le G *
1

- el | M
T |

~60 == 56 ~

Drehpunkt fur
Wellenanordnung

Typ 2HZ2M
Bauform B3

- MotormaBe siehe .
Seite 16

Anordnung der Abtriebswelle
wahlweise A, B, C oder D

C

421,-’,__}39
A - ¥*T
Ef/\

/

Drehpunkt fir DU
Wellenanordnung

~ 66—

Typ 2HV2K2M
Bauform B3

Flanschausfiihrung B14

Anordnung der Abtriebswelle
wahlweise A, B, C oder D

MotormaBe siehe _, M 1X
Seite 16
85tief = #60,—
12
! ‘ 'y * Ansicht X
N | JD]C
L i =R
© b —d o =} |
. | —#35 = A |
L v . S8 S —
B ‘ 8 i Drehpunkt fir,” | B
L T — 1 e Wellenanordnung |
| 71— |
Lochabstand 88~ =46 | . DW
----- 1435 — <4535 =
Typ 2HV3K2M - 2HV7K2M
Bauform B3 Flanschausfihrung B14 Anordnung der Abtriebswelle
wahlweise A, B, C oder D
1= MotormaBe siehe S -
Seite 16 Tooaes -‘ wo
J ;7 > o0 85tief <:50,5—
- e A ks—gi~£~ 125, | Ansicht X c
g g iy 0
m A T )
o
2 e A
~—70 3 o °° @[ /‘ - :@
™ \ 1 Drehpunkt fir~ | B
AN | Wellenanordnung
[ s
~—88 & D
~ 100 =

MaBe fir freie Antriebswelle siehe Typ 2HW Seite 13

Mafe in mm

PafBfedern nach DIN 6885, BI. 1

Anderungen vorbehalten!
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Minidrive
MaBzeichnungen
MotormafBe

Typ 2HV39K3M - 2HV69K3M

Bauform B3 Anordnung der Abtriebswelle
wahlweise A, B, C oder D

MotormaBe siehe
T~ Seite 16 ! 263 w,
| P16, |~ o
1
M6~ i Y |
115 Jmc
[ T ! [ g
T ‘ T ‘_J =2 ‘
g l/ !
——E%B @ @
[ - o Drehpunkt fiir ‘
H & Wellenanordnung
— L
%524_“
Anordnung der Abtriebswelle
- 122 - . _MolormaBe sishe. 268 M8, wahlweise A, B, C oder D
| Seite 16 H.f*l T
o i
Il i - Xl IR
j s
= 1 ‘ |
’ | | ! e e
* 2 Drehpunkt fiir l
@ T Wellenanordnung
| o \ | - 3 Im
I |
)

é ' -

© |
; [ ! — — %ﬂ, 1 P
‘ 10—+ : ‘DJ 6 dn ,‘¢9
- 33— 198,54J-

Lochabstand 88"~ | 47 =61 ~

Typ 2HV50K15M - 2HV60K15M

Bauform B3 Anordnung der Abtriebswelle

MotormaBe siehe ——— 268 wahlweise A, B, C oder D

_— 126 ‘F* Seite 16 v - 922
| ‘ - ] 1
| 1% aeg c
| - 37 ; | K o ml
—————— ] i T ‘
| ] o B | L
— | = L= r _
' 38 i Drehpmkt fir,/ |
= |7t 5 I 3 w"“‘"“""‘““*‘[m
| o | | 3 @
= ~ . D
: “ - : 1t 1 qu _Lm _ l
L_no _ —’ 9
b 138 — Lochabstand 88" METYS
! 1985 I~ 50~~63 ~
MotormaBe MaBe fir freie Antriebswelle siehe Typ 2HW Seite 13
o C
=
. 03
! e | [T B + A
¥ in - -4
o - - - I
A = Y
|||_ Ladd
l \ [r———F
pE—— |
=8, == b
I @ g p 3
Drehstrom normal 165 | 111 | 102 Klemmenkastenanordnung normal ,,C*.
Drehstrom (Ex)e 165 | 111 | 108 Anordnung A, B, D auf Wunsch.
Drehstrom mit Bremse 226 | 1111 110 Die Bezeichnungen beziehen sich auf
Einphasen-Wechselstrom | 165 | 111 | 122 ) o -
P Blickrichtung Lufterhaube und Getriebe
MaBe gelten fir 0,18 kW, in Normallage.
bzw. fur 0,15 kW bei Ex-Ausfliihrung
Mafe in mm PaBfedern nach DIN 6885, BI. 1 Anderungen vorbehalten!
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Minidrive
MaBzeichnungen
Antriebsseitiger Getriebeanbau

1stufiges Stirnradgetriebe

o
V1 -2HW
V1 - 2HV1
V1 - 2HZ1
V1 -2HZ2

iy

-_—13—

S g T :
H :
L A il 4
i \*J
10—
o6
Typ e
V1 - 2HV2 115

V1 -2HV3 -V7 120
V1 -2HV39 - V69 135

——139-

-

2- und mehrstufiges Stirnradgetriebe

o
T . ? —— b = -
e S g T 2
| | j{“ =2 %‘ sl | ™ i2
r— b LS T o —— | 1 ez g
- s< | 1! B T 58
% H Qjo 1 1 ] \‘::*"*Ufj %{f’
ki \ T
~c \ e L*cﬂ"‘\—ef "
pi 6 ®i
Lochabstand 88

Typ a b ¢ gd e f g h Qi Typ a b c @de f g h Qi
V2 - 2HW 121 30 60,5 12 140 110 122 53,2 7 V2 - 2HV2 121 30 60,5 12 195 110 122 532 7
V2 - 2HV1 121 30 60,5 12 140 110 122 53,2 7 V2 - 2HV3 - V7 121 30 60,5 12 200 110 122 53,2 7
V2 - 2HZ1 121 30 60,5 12 140 110 122 53,2 7 V2 - 2HV39 - V69 121 30 60,5 12 215 110 122 53,2 7
V2 - 2HZ2 121 30 60,5 12 140 110 122 53,2 7 V3 - V4 - 2HV2 105 23 39,5 10 200 88 100 42,6 6
V3 -V4 - 2HW 105 23 39,5 10 145 88 100 42,6 6 V3 -V4 -2HV3 - V7 105 23 39,5 10 205 88 100 42,6 6
V3 - V4 - 2HV1 105 23 39,5 10 145 88 100 42,6 6 V3-V4-2HV39-V69 105 23 39,5 10 220 88 100 42,6 6
V3 -V4 - 2HZ1 105 23 395 10 145 88 100 42,6 6 V39 - V49 - 2HV2 135,5 30 55 14 215 110 122 852 7
V3 - V4 - 2HZ2 105 23 39,5 10 145 88 100 42,6 6 V39 -V49 -2HV3-V7 1355 30 55 14 220 110 122 852 7
V39-V49 -2HW 1355 30 55 14 160 110 122 852 7 V39 - V49 - 2HV39-V69135,5 30 55 14 235 110 122 852 7

V39-V49-2HV1 1355 30 55 14 160 110 122 852 7

V39 -V49 -2HZ1 1355 30 55 14 160 110 122 852 7

V39 -V49 -2HZ2 1355 30 55 14 160 110 122 852 7

MaBBe in mm

PafBfedern nach DIN 6885, BI. 1

Anderungen vorbehalten!
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Laborruhrwerke

Typ2RDR,
Laborstativ mit Ruhrwerkstrager

Antriebsleistung 180 W

Ubertragungsteile aus hochlegierten,
geharteten Spezialstahlen,
feinstgeschliffen

Umweltfreundlich durch auBerste
Laufruhe selbst bei hohen Drehzahlen

Hoher Wirkungsgrad
GroBer StellbereichR =9
Im Lauf wie auchim Stillstand einstellbar

Unlbertroffene Drehzahlkonstanz
auch uberlange Versuchszeitraume

Drehrichtung beliebig

® 3 Drehzahlbereiche durch auswechsel-

bare Rihrwerkskopfe

AuBergewohnlich lange Lebensdauer

Explosionsgeschitzte Ausfihrungen

Lageunabhangig und wartungsfrei

durch Lebensdauerschmierung

@ Samtliche blanken Metallteile sind
gegen Korrosion durch Hartverchro-
mung geschutzt

® Nahezu konstante Leistungs-
Ubertragung ergibt das bendtigte stark
ansteigende Drehmoment zum Ruhren
hochviskoser Medien

Unter Verwendung der stufenlos ein-
stellbaren Ganzstahlantriebe Minidrive
entwickelte Heynau duBerst robuste und
formschéne Laborrihrwerke. Diese mit
einer Antriebsleistung von 180 Watt
ausgestatteten Prazisions-Laborrihr-
werke sind nicht nur fir den reinen
Laborbetrieb, sondern auch fir Reihen-
versuche, flr den Einsatz in der
Verfahrenstechnik und fur Dauerbetrieb
in der Fertigung geeignet. Unter
hértesten Einsatzbedingungen haben

sich die sehr gerauscharm laufenden
Laborrihrwerke durch groBte
Betriebssicherheit und universelle
Anwendungsmadglichkeit bestens
bewahrt. Durch ihre Anpassungsfahig-
keit an die verschiedensten Betriebs-
bedingungen gewahrleisten sie eine
rationelle Gestaltung sdmtlicher Rihr-
vorgange.

Riihrwerke

Die Ruhrwerke werden mit einer Briicke
zur Befestigung auf entsprechenden
Flhrungsstangen in Regalwéanden oder
aufdem Trager des Laborstativs ge-
liefert. Die Aufnahmebohrungen haben
einen Normabstand von 160 mm und einen
Normdurchmesser von 13,5 mm. Ferner
ist die Briicke so ausgebildet, daB der
Motor bei Regalmontage auch in das Regal
hineinragen kann. Ihre asymmetrische
Ausfiihrung gewabhrleistet, daB die
Ruhrwelle genau mittig zu den

Befestigungsstangen liegt und daB auch
das GefaB mittig zwischen den unteren
Stangen angeordnet werden kann.

Fur die Ruhrwerke kann zusatzlich ein La-
borstativmitRuhrwerkstrager geliefertwer-
den (H6he 800 mm, Sonderhéhe 1500 mm,
Gewicht der Standardausfiihrung 11 kg).
AuBerdem sind sie mit kurzem oderlangem
Ruhrwerkshals lieferbar. Der lange Hals
(ZusatzL, Gewicht 0,6 kg) bietetbesonders
bei engen und komplizierten Laborauf-
bauten groBe Vorteile.

Die mit einem Handgriff auswechsel-
baren Rihrwerkskopfe K11-K 1V ergeben
die in der Auswahltabelle angegebenen
Drehzahlbereiche. Der Rihrwerkskopf
ist bei allen Laborrihrwerken um 360°
schwenkbar und kannin jeder beliebigen
Winkelstellung festgeklemmt werden.

Die Ruhrwerkskopfe sind untereinander
austauschbar! Der Schliissel zum
Auswechseln wird lose mitgeliefert.

Die verwendeten Spannfutter haben
Durchgangsbohrung fiir die axiale
Verschiebung der Ruhrwellen. Maximaler
Rihrwellen-Durchmesser ist 8 mm.

Motoranbau

Die Laborriihrwerke werden als
Standardausfiihrung mit angebauten
Einphasen-Wechselstrommotoren
230 V/50 Hz) bzw. Drehstrommotoren
(230/400 V, 50 Hz) mit Kippschalter

geliefert. Die Ex-Ausflihrungen dagegen
haben keinen Schalter. Schutzart IP54.
Abweichende Spannungen und
Frequenzen gegen Mehrpreis lieferbar!
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Laborruhrwerke

Auswahltabelle

Abtriebs- Abtriebsdreh- Rlhrwerkskopf Typenbezeichnung Laborrihrwerke Max.

drehzahl n, moment bei Typ Uber- bei Anbau nachstehender Motoren Gewicht

bein; = 1300 min. max. setzung Einphasen- Dreh- Dreh- mit Motor
Drehzahl Wechsel- strom strom mit Olfullung

strom EExellT4 ohne Stativ

1/min Nm 1 ca. kg

Antriebsleistung 150 W

261-2350 *1,0-0,29 Kl 1,66 2HREB 2HRDR Ex 10

68 —616 3,1-0,9 KIill 6,33 2HREB 2HRDR Ex 10

14 —130 *5,0-2,8 KIV_ 30 2HREB 2HRDR Ex 10

Antriebsleistung 180 W

261-2350 *1,0-0,35 Kl 1,66 2HRDR 10

68 —616 3,7-1,1 KIill 6,33 2HRDR 10

14 —130 *5,0-3,3 KIV_ 30 2HRDR 10

* Grenzdrehmoment des Rihrwerkskopfes

MaBzeichnungen

MaBe in mm g\“
p

GroBe 2HR R
mit kurzem oder
langem Ruhrwerkshals

e Ausfihrung L

|
e———— 218 ——————

~——max 253 E—

!-—74»1
E‘ H Normal -

Ausfiihrung

T ___.ﬂz,_ —

Motorschalter

Ein - Aus

(bei Ex - Klemmenkasten
ohne Schalter)

lemax #111—|
fea:li
e —
72|~
I
B

3

800
(auf Wunsch Sonderlange 1500)

~ max. Riihrwellen ¢ 8 mm

Rihrwerkskopf um 360° schwenkbar (5/16 in.)

und in jeder beliebigen Winkel -

]

1

ax183—=t=-68-—= | 1

|

|

| stellung festklemmbar \

L]
S

—— e
~

|
|
l
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Unser Lieferprogramm
HEYNAU Getriebe+Service GmbH

Stahlsystemantriebe stufenlos

— unUbertroffene Drehzahlkonstanz
und Reproduzierbarkeit,

— auBerordentliche Laufruhe,

— hoher Wirkungsgrad,

— vollkommen geschlossen,

—im Olbad laufend,

— lebensdauergeschmiert, wartungsfrei.

H-Trieb

Antriebsleistung bis 4 kW

Stellbereich bis R =9

Minidrive

Antriebsleistung 0,18 kW

Stellbereich bis R = 9.

Kombinationen mit Stirnrad-, Kegelrad-
und Schneckengetriebe.

GroBere Stellbereiche mit PU-Motoren.
Ex-Ausfuhrungen lieferbar.

Gleichstrom-Getriebemotoren

— Kombinationen mit Stirnrad-, Planeten-
und Schneckengetriebe.

— hohe Leistungsubertragung
bei kleinster Bauweise,

— wahlweise in spielarmer Ausfiihrung,

— lebensdauergeschmiert, wartungsfrei.

Gleichstrom-Scheibenlaufer-
Getriebemotoren

Antriebsleistung 0,09-7,2 kW
Abtriebsdrehmoment bis 1200 Nm
Ubersetzung 2,956:1-1006:1
Gleichstrom-Kleingetriebemotoren
Antriebsleistung 150 W

Abtriebsdrehmoment bis 30 Nm
Ubersetzung 3:1-5610:1
Stromrichtergerat bis R = 50

Sonstige Antriebe
flr besondere Antriebsfalle

SKB-Schalteinheit

far Antriebe mit hoher Schalthaufigkeit
Feinst-Einstell-Getriebe

bis R = 6,6 % der Antriebsdrehzahl

Kleinriihrwerke
stufenlos einstellbar, bis 0,25 kW

Drehstrom-Getriebemotoren

— hohe Leistungsubertragung

bei kleinster Bauweise,
— wahlweise in spielarmer Ausfihrung,
— lebensdauergeschmiert, wartungsfrei.

G2. Kleingetriebemotoren fiir
Einphasen-Wechselstrom und Drehstrom
Antriebsleistung bis 0,09 kW
Antriebsdrehmoment bis 30 Nm
Ubersetzung von 3:1 bis 5610:1

Sonderanfertigungen

fur die besonderen Antriebslésungen

in anwendungsspezifischer Ausfiihrung
flr Serienbedarf bei optimalem

Preis- / Leistungsverhaltnis.

Fertigung

Der moderne Maschinenpark und speziell
eingerichtete Montagepléatze gewéhrleisten

hohen Qualitatsstandard.

Elektromaschinenbauer- und
Getriebebauservice

in Verbindung mit unserer Servicestelle
in Norderstedt.

— Reparatur von Getriebemotoren, auch
Fremdfabrikate wie Lenze, Stober, PV,
SEW

— Reparatur von Drehstrom-, Scheibenlaufer
und Servomotoren wie z. B. Siemens
1FT..., ABB, Baumdiller, Parvex, Infranor
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